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Introduction
ROS est un programme classé dans les logiciels de communication dont le but est
d'optimiser les communications HF, Moon Bounce ou Meteor Scatter. Il utilise une interface très

simple pour les om’s. Il est composé de deux modes de fonctionnement: ROS HF et EME.

ROSHF. La bande HF (3-30Mz) permet à des systèmes de communication pouvant effectuer des
transmissions trans-horizon en utilisant l'ionosphère comme réflecteur naturel pour produire une
couverture globale d'une ou de plusieurs bandes. Il est important de prendre en compte les
caractéristiques du canal HF et comprendre la solution adoptée dans le système ROS HF. D'une
part, en HF un effet de trajets multiples est produit (le signal est reflété dans plusieurs couches de
l'ionosphère), et d'autre part le canal subit un changement de temps (l'ionosphère est un produit
naturel, support dynamique, très dépendante de l'énergie et de l’activité solaire . Cela justifie
pourquoi ces modes ont un rôle si important dans les systèmes conventionnels et pourquoi les
retards ont été acceptées comme inévitables dans ces applications.

• L'effet de propagation par trajets multiples consiste à une dispersion temporelle de
l'énergie transmise et représente un phénomène d'interférence entre les symboles, ce qui
rend le processus d'égalisation de la chaîne en une tâche très complexe et critique au sein
du récepteur, ce qui limite les fonctions du système.

la variabilité temporelle de la chaîne implique l’évanouissement complèt du signal perçu
par les radio amateurs ainsi que des pertes de connexions.

Dans les systèmes conventionnels, les pauses qui sillonnent l'erreur éclate produite par
l'effet combiné de ces deux facteurs, en aidant le processus de décodage à fonctionner
adéquatement. Pour que cela soit efficace, ces crisscrossings doivent être très grand,
générant des retards considérables dans le système.

•

•

Les alternatives mises au point pour les ROS HF sont basées sur la modulation de type CDMA.
Ce n'est pas réellement "Spread Spectrum" parce que le canal HF à 3kHz de norme est
maintenue, mais la transmission des symboles de traversée le long de la bande passante
disponible, qui sillonnent les symboles dans le temps. Cela permet de faire face à une situation
défavorable lorsque certaines fréquences s'annullent ou de disparaîssent. Dans ce cas, les
symboles peuvent être retrouvé par le biais d'une procédure de reconstruction des informations

appropriées.

ROS HF a trois symbole des vitesses de transmission: 16, 8 et 1.Le dernier est le plus approprié
pour détecter des signaux extrêmement faibles en HF.

Le système de codage est populairement connu sous le nom de code convolutif R = 1 / 2, K = 7
NASA Standard.





Installation

Avant d'ouvrir ROS pour la première fois il est nécessaire d'exécuter le fichier install.exe.
La dernière version ROS peuvent être téléchargés à partir

http://rosmodem.wordpress.com/
La fenêtre principale:










































































